Kapitola 6: Parametrické rovnice rovinnych
krivek.
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Zobrazeni z R do R?

Definice: Necht / C R je interval. Zobrazeni ¢, které kazdému
t € | pritadi dvojici realnych &isel [p4(t), p2(t)], nazyvame
zobrazeni intervalu / do roviny R2.

01— R2:te [p1(1), a()]
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Zobrazeni z R do R?

Definice: Necht / C R je interval. Zobrazeni ¢, které kazdému
t € | pritadi dvojici realnych &isel [p4(t), p2(t)], nazyvame
zobrazeni intervalu / do roviny R2.

01— R2:te [p1(1), a()]

Maji-li funkce (1, ¢ derivace na intervalu /, pak derivaci ¢’
zobrazeni ¢ definujeme vztahem

(1) = [4 (1), pa(1)]

Poznamka: ¢/(t) je zobrazeni
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Rovinné kFivky

Definice: Necht ¢(t) = [p1(1), p2(t)] je spojité zobrazeni na /.

Necht existuje ¢’(t) pro vSechna t € / az na kone¢ny pocet
bodl t,...,t € I. Pak rovinnou kfivkou X rozumime obraz
intervalu / pfi zobrazeni o, tj.

K={e()tel} ={(x.y) € R¥x = p1(1),y = pa(t)}.
Zobrazeni ¢ nazyvame parametrizaci kfivky C a rovnice

X = p1(t)
y=wvo(t), tel

parametrickymi rovnicemi kfivky /.
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Rovinné kFivky

Definice: Necht ¢(t) = [p1(1), p2(t)] je spojité zobrazeni na /.
Necht existuje ¢’(t) pro vSechna t € | az na kone¢ny pocet
bodl t,. .., t € I. Pak rovinnou kfivkou C rozumime obraz
intervalu / pfi zobrazeni o, tj.

K= {elt €} ={(x.y) € R¥|x = 01(1),y = w2()}.

Zobrazeni ¢ nazyvame parametrizaci kfivky C a rovnice

X = p1(t)
y=wvo(t), tel

parametrickymi rovnicemi kfivky /.

Poznamka: Parametrizace neni jednoznacna. Jedna kivka
muZze mit nekonecné mnoho parametrizaci.
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TecCny vektor
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TecCny vektor

¢ je parametrizace kfivky K

Vo) = jm, LAY

= ¢'(t)
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TecCny vektor

¢ je parametrizace kfivky K

V(ty) = im. o(to + AAfi — ()

= ¢'(t)

m geometricka interpretace: tecny vektor ke kfivce K; pfimka
se smeérovym vektorem 7(1‘0) prochazejici bodem o(ty) je
teCna ke ke kfivce K v bodé (1)

m fyzikdlni interpretace: vektor okamzité rychlosti hmotného
bodu v bodé () pohybujiciho se po kfivce K
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