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Použití potenciálu V

ma = F
ma = −dVdx



Potenciál pružiny je

V =
1
2
kx2.

Grafem je část paraboly.
A když přidáme rotační invarianci?



Bábovkový potenciál V
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ẍ =
(

1√
x2+y2

− 1
)
x ,

ÿ =
(

1√
x2+y2

− 1
)
y − p,

p =
(mB + mS

2 )g
k`0

,
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