Matice A redlnych &isel m x n popisuje linedrni zobrazeni
L:R"— R™
dané predpisem
y=LRX)=A-X.

Podivejme se na nékteré jednoduché priklady matic 2 x 2 a jaka
zobrazeni popisuji.
Zkuste porovnanim obrazk( uhddnout matici, kterd prevadi levy
obrazek na pravy.
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Vlastni ¢isla a vlastni vektory

(o1)(o)=1(s)

Tato matice nema dvojici linedrné nezdvislych vlastnich vektord.
Vlastni &islo A = 1 ma algebraickou nasobnost 2, ale geometrickou

nasobnost jen 1.
11
det< 0 1 > =1









Vlastni ¢isla a vlastni vektory

(7)) =)

Tato matice nema dvojici linedrné nezdvislych vlastnich vektord.
Vlastni &islo A = 1 ma algebraickou nasobnost 2, ale geometrickou

nasobnost jen 1.
10
det< 11 > =1









Vlastni ¢isla a vlastni vektory

(T9)(1)-(3)
(19)-(7)=(7)

Tato matice nema redlna vlastni &isla.
ProtoZe predstavuje otoceni.
Ma imaginarni vlastni &isla a imaginarni vlastni vektory.
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Vlastni ¢isla a vlastni vektory

(5a) () =)
(5a)()=(0)

Tato matice nema redlna vlastni &isla.
ProtoZe predstavuje otoceni.
M3 imaginarni vlastni &isla a imaginarni vlastni vektory.
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Vlastni ¢isla a vlastni vektory

05 0.6 0.593 \ . 0.593
( 0.7 0.8 ) ' ( 0.805 > B 1‘315( 0.805 )
0.5 0.6 ~0.759 ) . ~0.759
< 0.7 0.8>'< 0.651 >_0'0152( 0.651 )
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Vlastni ¢isla a vlastni vektory

0.5 —06Y ([ —0238+i) . [ —0.238+i

( 0.7 08 >< 111 ) = (0.65+ 0‘63’)< 111 )
0.5 —0.6) [ —0238—i) . L[ —0.238—i

< 0.7 08 >< 1.11 ) = (065 0'63’)< 1.11 )

05 -0.6
det< 07 08 >—0.82
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